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構造物の壁面等に接触し、搭載工具により調査・
作業が可能なドローン技術

従来の維持保全業務における省力化・
コスト削減・安全性向上への寄与

構造物の老朽化や人材不足を背景とした、
効率的かつ安全な維持保全技術の必要性

① 足場等の仮設工事に伴う費用および工期の増加
② 高所作業の長時間化に伴う危険曝露時間の増加

① 壁面等に安定して接触し、作業時に発生する反力を相殺する接触・加圧機構
② 調査内容に応じた測定機構および制御機構
③ 有資格者が遠隔からの調査・指示を想定した遠隔臨場システム
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本技術による効果

従来の高所における
維持保全技術の課題
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足場に頼らない高所作業の実現

壁面接触作業ドローン
構造物の壁面に接触して穿孔・調査・補修を行うドローンを研究開発中です。高所作業の省力化や
安全性向上、構造物の維持保全への貢献を目指します。本研究は、国土交通省SBIR建設技術研究
開発助成制度に採択され、東京理科大学および建築研究所との共同研究です。

AIと社会のインフラを支えるテクノロジー


